Commande de graphes d&#039;événements temporisés sur un horizon glissant by A. Guezzi et al.
Commande de graphes d'événements temporisés sur un
horizon glissant
Submitted by Emmanuel Lemoine on Thu, 01/30/2014 - 14:35
Titre Commande de graphes d'événements temporisés sur un horizon glissant
Type de
publication Article de revue
Auteur Guezzi, Abdelhak [1], Declerck, Philippe [2], Boimond, Jean-Louis [3]
Editeur Lavoisier





Pagination 1097 - 1111
Volume 43
Titre de la revue Journal européen des systèmes automatisés
ISSN 1269-6935
Mots-clés
commande de position [4], commande mouvement [5], graphe événement [6],
graphe temporisé [7], mode glissant [8], Modélisation [9], programmation
linéaire [10], système événement discret [11], tâche poursuite [12], treillis [13]
Résumé en
anglais
In this paper, we propose a trajectory tracking control of timed event graphs on a
sliding horizon. The approach uses a specific algebraic model whose form is Ax ·
b. Concepts of componentwise order, lattice and monotone inequality prove the
existence of a unique minimum or maximum trajectory and allow its calculation.
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